INWESTOR

ZACHETA - NARODOWA GALERIA SZTUKI
pl. Matachowskiego 3
00-916 Warszawa

NAZWA INWESTYCJI

WIELOBRANZOWY PROJEKT BUDOWLANO - WYKONAWCZY
REMONTU MAGAZYNU ZBIOROW W ZACHECIE -
NARODOWEJ GALERII SZTUKI W WARSZAWIE

PRZY PLACU MALACHOWSKIEGO 3

FAZA

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | OBIORU ROBOT INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH

BRANZA

INSTALACJE ELEKTRYCZNE

PROJEKT BRANZOWY

A N
PNP

INZYNIERIA

PNP Inzynieria

ul. Wokalna 4

02-787 Warszawa

tel.: +48 22 40545 15
www.pnpi.pl, biuro@pnpi.pl

PROJEKTANT

mgrinz.  SYLWESTER BOGUCKI

upr. nr MAZ/0265/PWBE/15

DATA

Warszawa, Sierpieri 2019



1. 1. Przedimior SPECYIIKACTT ... ...cooveeiiiiieieeeeee ettt ettt e e e s st e e s s ettt e e e e s e snnbeaeeeeeas 2
1.2. Zakres SIOSOWANTA SPECYSIRACTL..........coeecuuveiiiiiieeiiiieii e et ee ettt ee s e et tee e s e st e eeesssanaeaeeeeeas 2
1.3. Zakres robot 0bjetyCh SPECYJIKACTI.......ccuuvvviiiiieiiiiiiiii ettt e e ae e 2
1.4. Kody CVP robot 0bjetych SPECYIIKACTG .......coeveeuueeiiiiiiieiiiiiiee ettt e saaee e 2
1.5. Ogolne wymagania dotyCzgee FODOL .................coucuiieeiiiiieiiieieiiiee ettt e et eiee e 3
1.5.1. Przekazanie terenih DUAOWY .............ccccueieiueiiiniiie it et ettt ettt e et e s st e e btte e stbeee e 3
1.5.2. DOKUmentacja ProJERIOWA. ............ccoueuuiiiiiiiiieiiiie et ite ettt e ettt e et e s sbbe e s e sateeesbbeeenes 3
1.5.3. Zgodnosé robot z dokumentacjq projektowq i specyfikacjq wykonania i odbioru robot................ 3
1.5.4. Zabezpieczenie terenut BUAOWY ..........c...coovueiiiiiiiiiiiiiieeite ettt et et ee st e e satee e sebee e 4
1.5.5. KOOFAYNACTA FODOL ........coovoeeeiiiiieieeeciieiee ettt ettt e e s ettt e s s e st tee e e seatbaeeeesesnnsaaeeesean 4
1.5.6. Ochrona Srodowiska w czasie WyKOIYWANIA FODOL................cccuueeeecieeeecriieesiiieeseieeeesveeeseaeeeans 4
1.5.7. OCRYONG PYZECIWPOZATOW.........eeeeeeeeeeieeiieeseeeciiieee e eeetetee e s eeeitateaeesssaaaeteeesssassaaeeessessnsaaeeeseas 5
1.5.8. Ochrona wiasnosci publiCZne] i PrYWAINE] ............coeeevecueeiieiiieeiiiieie e eeetiee e s eeevate e e s e siaaeee e 5
1.5.9. BezpieCzenStwo i RIGIOHA PTACY ........ccuueeeeuueeiieiiiieeeeiieeeeite et e e eite e ettt e et ee s sbte e s e sateeesbbeee e 5
1.5.11. OChrOna i UIFZYIMANIC TODOL..........ccoceiiiiiiieiiieiiieeeete et e ettt e eite ettt e st e s s bbee s e sabaeesbbeeenaes 6
1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i iNAYCH PIZEPISOW.........cccueieecuuieiiiiieeeiiieeeeiiee ettt e eeeeeseiee e 6
MATERIALY ..ottt ettt ettt et e b e bt e s ht et e st e sab e sab e e sateesbe e e ebeeeabeeenaee 6
2.1. Zrédta uzyskania materiatow do elementow kOnStruKCYJIYCH ..........cococveveveveeeeereeeeeeersseseneeneenn, 6
2.2. POZYSKIWANIE MALETIAIOW ........cceeveeeeiiieeeiieeeecieeeeeite e ettt eestte e e st ee s stbe e e s sbaeeessseeessssaesesseaeesssaeenn 6
2.3. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom jakOSCIOWYII ............coueeeeueeeeeeereiiiiiieeeeeeeiieeeeeeneenens 6
2.4. Przechowywanie i sktadowanie MaterialoW..................eeueeeeecoiiisiiiieiiiieieeeeeeetee e eete e e s 7
2.5. Wariantowe St0SOWARNIE MALETIAIOW ........c...eeeiiueiiiiiiiiiaiitiee et et ettt e et te e et e e s satee e esbeeeseaeaees 7
CSPRZET ...ttt bt h e bt e st e e bt e ea bt s b e e s b te e bt e eabeeeaee 7
L TRANSPORT ..ottt ettt ettt e sttt et et e e st e e s abe e sab e e s aseeenbeesnseesnseesnsaesnsbeesseeenseeennes 8
4.1. Ogolne wymagania dotyCzgCe trANSPOTTU ............coecuueeeeiueeeeaiieieriteeeeiieeeestteeetteessteeeesbeeessneaees 8

. WYKONANIE ROBOT ......o.covievieioeios et 8
. KONTROLA JAKOSCI ROBOT ........ccovvvoivieeieeiseiineiss sttt 9
6.1. Program ZapeWRIENIQA JAKOSCI .........c..c.oeecueiieeiieieeeieeeiie e eeitte et e sttt e et e st e e s bt ee e sbeeeseseaeen 9
6.2. Zasady KORFOLT JAKOSCI FODOL ..............coeecueieeeiiieeciiie ettt eeeeie et e e stae e e taae s sbeeesenaessnsseaeessssees 9
0.3. PODICTANIE PTODEK..........cccvvveeeieieeiiiee et eeeie e et eeeete e et ee e st e e s staaeessbeeessssseaesssseessnsseeenssens 10
6.4. BAAGNIQ I POMUEATY ....veveevieeeeieeeecieie e et e e e s te e et eeesstaeaessteaessssseaesssaeessseeesasssesesssseessnssesenssens 10
6.5. RAPOTLY Z DAAAR ...ttt ettt ettt et e st e et e e s te e e e aeeas 10
6.6. Badania prowadzone przez InSpektora NAAZOTU ................ccccuuveeecrvieesiiieeeiieeeecieeeereeeeevee e 10
6.7. Certyfikary i dERIATACTE ..........cc.eeveiiieiiiiiiiieeit ettt ettt et e sttt e e st e e e 11
6.8. DOKUMENEY DUAOWY .......ccoceiieieiiiiieiiiie ettt ettt ettt e ettt e sttt e e st e e s s ate e e s bt ee e saabeeeenaeeas 11

. ODBIOR ROBOT........cvvoeveevirerineiostie ettt e 11
7.1. ROAZAJE OADIOTOW FODOL ..........oveiieeiiieiieeeeeiiee ettt ee et tee e s ettt e e s s ettt aee e e s senbbbeaeessnnnsees 11
7.2. Odbior robot zanikajgcych lub ulegajgcyCch ZAKFYCIU........oooueeeeeeiiiieeiiiiiieieeeiieee e 12
7.3, OdDIOT CZESCIOWY ...veeeeeeeeiieee e ettt e e et tee e e s ettt e e e s et teeeesssaabbteeeeseasanstaeeaessannsaaeaeessannsees 12
7.4. Odbior OSIALECZIY (KOTCOWY) «.evviieeiiieiieieeeiiieee et ee e et ee e e s ettt e e e sesatbtaeeeessenabareaeessenannes 12
7.4.1. Zasady odbioru OSIAIECZNEZO FODOL ..........ccecueiiiiiiiiieiiiieeiiee ettt ettt 12
7.4.2. Dokumenty do odbioru 0statecznego (KONCOWE) .............coecuueiinceiiiniiiiiiiiieeeeeeesete e 13
7.5. Odbior po uptywie okresu rekOjmi i GWATANCTT .........cceeveueeiiiciiiiiiiieeeie ettt 13

. PODSTAWA PEATNOSCI ...t sna s 14
L PRZEPISY ZWIAZANE .......oooueeeieeeeeeee ettt tte e te et satt e steatte e saseesnbaesnbeasnseesnseesnsaesnseeeneens 14
L R UK 7 PP SPPPR 14
9.2, ROZPOVZGAZENIA.......cooeeoeeeeieeeeeee ettt ettt e e ettt e e e e ettt e e e e e st tte e e e e s s sabeeeaeesennraeeeas 14
9.3, NOFIY [ SCISTC PIZEPISY.c.eeeeeeieeiiieee e et ee e ettt e e ettt e e e s ettt e e e e e st bteaeeesssabeaeaeseenneaeeeas 15
10. ROBOTY INSTALACYINE .....cooiiiiiiiiiiieet et ettt ettt ettt ettt e st st be s 17



1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejsze] specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt instalacji elektrycznych podczas remontu magazynu zbiorow w Narodowej Galerii Sztuki —
Zacheta przy pl. Matachowskiego 3, 00-916 w Warszawie.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja techniczna jest podstawg opracowania dokumentacji kontraktowych przy zlecaniu i
realizacji robot.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w
przypadkach matych prostych robot 1 konstrukcji drugorzgednych o niewielkim znaczeniu, dla
ktorych istnieje pewnos¢, ze podstawowe wymagania beda spelnione przy zastosowaniu metod
wykonania na podstawie doswiadczenia 1 przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlanej.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacji

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dla nastepujacych robot
elektrycznych :
* demontaz istniejacych instalacji elektrycznych,
* rozbudowa istniejagcych pdl rozdzielni gléwnej RG-NN (RG-NN/SZAFA NR2
oraz RG-NN/SZ.NRS)
« rozbudowa istniejacej rozdzielni SZAFA AGREGATOW, RMG oraz T-21
* wewngtrzne linie zasilajace,
* rozdzielnica elektryczna RMG1
* instalacja gniazd wtykowych, o$wietlenia (podstawowego, awaryjnego i
ewakuacyjnego) i jego sterowania, tras kablowych, zasilanie szaf automatyki urzadzen
wentylacji, klimatyzacji i chtodu
* instalacja potaczen wyr6wnawczych

1.4. Kody CVP robét objetych specyfikacja

* 45300000-0 - roboty instalacyjne w budynkach,

* 45310000-3 - roboty instalacyjne elektryczne,

* 45311000-0 - roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych,

* 45311100-1 - roboty w zakresie okablowania elektrycznego,

* 45311200-2 - roboty w zakresie instalacji elektrycznych,

e 45314310-7 - ukladanie kabli,

* 45315000-8 - instalowanie urzadzen elektrycznego ogrzewania i innego sprzgtu
elektrycznego w budynkach,



45315100-9 - instalacyjne roboty elektrotechniczne,

45315300-1 - instalacje zasilania elektrycznego,

45317000-2 - inne instalacje elektryczne,

45317300-5 - elektryczne elektrycznych urzadzen rozdzielczych,

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowq 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy, w terminie okreSlonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi 1 prawnymi, poda
lokalizacj¢ gtownych punktéw obiektu, dwa egzemplarze dokumentacji projektowej 1 dwa
komplety niniejszej specyfikacji. Zapewni takze mozliwos¢ wgladu w specyfikacje innych grup
robot.

Przed rozpoczeciem robot elektrycznych Wykonawca musi zapozna¢ si¢ z obiektem
budowlanym gdzie beda prowadzone roboty oraz stwierdzi¢ odpowiednie przygotowanie frontu
robot.

Zakres i termin odbioru frontu rob6t oraz stan przekazywanego obiektu powinien by¢ zgodny z
ustaleniami podanymi w umowie.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochron¢ przekazanego mu terenu budowy do
chwili odbioru koncowego robdt. Uszkodzone lub zniszczone elementy placu budowy
Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Przekazana dokumentacja projektowa ma zawiera¢ opis, cze$¢ graficzng, obliczenia i dokumenty,
zgodne z wykazem podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajagcym podziat na
dokumentacje projektow3a:

- dostarczong przez Zamawiajacego,

- sporzadzong przez Wykonawce.

1.5.3. Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektowa i specyfikacja wykonania i odbioru robét

Dokumentacja projektowa, specyfikacja oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Inspektora Nadzoru stanowig zatgczniki do umowy, a wymagania wyszczegélnione w
cho¢by jednym z nich s3 obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w calej
dokumentacji.

W przypadku rozbieznos$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich
wazno$ci wymieniona w ,,0gélnych warunkach umowy".



Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory dokona odpowiednich
zmian i poprawek.

W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbiezno$ci, podane na rysunku wielkosci liczbowe
wymiarOw s3 wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane roboty i
dostarczone materialy majg by¢ zgodne z dokumentacja i specyfikacja. Wielkosci okreslone w
dokumentacji projektowej i w specyfikacji beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatow i
elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnos$¢ z okre§lonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy dostarczane materiaty lub wykonane roboty nie beda zgodne z dokumentacja
projektowa lub specyfikacja i maja wptyw na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie
materialy zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na
koszt wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace,
w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcéw, wszelkie inne
srodki niezbedne do ochrony robét, wygody spotecznosci i innych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest
wlaczony w cene umowna.

1.5.5. Koordynacja robot

Koordynacja rob6t budowlano — montazowych poszczegblnych rodzajow powinna by¢
dokonywana we wszystkich fazach procesu inwestycyjnego. Koordynacja nalezy réwniez objaé
organizacj¢ budowy i harmonogram prac. Za koordynacj¢ robot odpowiada Kierownik Budowy
przy czynnym udziale Kierownikéw poszczego6lnych rodzajow robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest
wlaczony w cen¢ umowna.

1.5.6. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $§rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonywania rob6t wykonczeniowych Wykonawca bedzie:
a) podejmowac¢ wszelkie konieczne kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisoOw i norm
dotyczacych ochrony S$rodowiska na terenie 1 wokol terenu budowy oraz bedzie unikaé



uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wilasnosci spotecznej, a wynikajacych ze skazenia,
hatasu lub innych przyczyn powstatych w nast¢pstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan, Wykonawca bgdzie miat szczeg6lny wzglad na:

1) lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk i drog dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

b) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.7. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi
przepisami w pomieszczeniach biurowych, komunikacyjnych socjalnych i magazynowych oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem osOb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robdt albo przez personel wykonawcy.

1.5.8. Ochrona wtasnos$ci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochron¢ instalacji i istniejace urzadzenia. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie
trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inspektora Nadzoru i zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z nimi wspdtpracowat,
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi 1 urzadzeh podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw dotyczacych bezpieczenstwa
1 higieny pracy.

W szczegblnosci wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni ze posiada i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzgt 1 odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na
budowie.



Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreSlonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.11. Ochrona 1 utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong rob6t i za wszelkie materiaty 1 urzadzenia
uzywane do rob6t od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej i samorzadowej, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisOw i wytycznych podczas prowadzenia
robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i1 bedzie w peini odpowiedzialny za
wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen
lub metod i w sposob ciagly bedzie informowaé Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatéw do elementéw konstrukcyjnych

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru szczegétowe informacje dotyczace, zamawiania
lub wydobywania materiatéw i odpowiednie aprobaty techniczne lub $wiadectwa jakosciowe i
ew. badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia. Wykonawca zobowigzany jest do
prowadzenia ciaglych badan okreslonych w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z
dopuszczalnego zrédla speiniaja wymagania specyfikacji w czasie postepu robdt. Pozostate
materialy budowlane powinny speilnia¢ wymagania jakosciowe okreslone Polskimi Normami
oraz aprobatami technicznymi.

2.2. Pozyskiwanie materialow

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli 1 odno$nych wiadz na pozyskanie
materialow 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem dostaw.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwigzane z dostarczeniem materialéw do robét, chyba ze postanowienia ogdlne lub

szczegdlowe warunkéw umowy stanowig inaczej.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jako$ciowym



Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym muszg zosta¢ przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru.
Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyj¢ciem i niezaplaceniem.

2.4. Przechowywanie 1 sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bgda one potrzebne
do robét, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos$¢ 1 wlasciwos¢ do
robot 1 byty dostgpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materiatéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru.

2.5. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub specyfikacja przewidujag mozliwo$¢ zastosowania réznych
rodzajow materiatbw do wykonywania poszczegdlnych elementow rob6t Wykonawca
powiadomi Inspektora Nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zamieniany bez zgody
Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i iloSci wskazaniom
zawartym w specyfikacji, programie zapewnienia jako$ci lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, specyfikacji i wskazaniach Inspektora Nadzoru w
terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnosciag Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie speilniat normy ochrony $rodowiska i przepisy
dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub specyfikacja przewidujag mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim
zamiarze wyboru 1 uzyska jego akceptacje¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inspektora Nadzoru, nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.



4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot 1 wlasciwosci przewozonych materialow.

Liczba srodkéw transportu bgdzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre§lonymi
w dokumentacji projektowej, specyfikacji 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym w umowie.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed rozpoczgciem rob6t wykonawca opracuje:

- projekt zagospodarowania placu budowy, ktory powinien sktada¢ si¢ z czesci opisowej 1
graficznej,

- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan bioz),

- projekt organizacji budowy,

- projekt technologii i organizacji montazu (dla obiektow prefabrykowanych lub elementow
konstrukcyjnych o wigkszych gabarytach lub masie).

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowa lub kontraktem oraz za
jakos¢ zastosowanych materialdéw 1 wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami specyfikacji, projektem organizacji robot oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za petng obstuge geodezyjng przy wykonywaniu
wszystkich elementéw robot okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych na
pis$mie przez Inspektora Nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wykonywaniu rob6t zostang, jesli wymagac¢ tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na wtasny koszt.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementdw robdt
beda oparte na wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w specyfikacji, a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora Nadzoru dotyczace realizacji robdt beda wykonywane przez Wykonawce
nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robdt. Skutki
finansowe z tytutu wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Do obowiazkdw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez
Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jako$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujagce wykonanie
robot zgodnie z dokumentacja projektowa 1 niniejsza specyfikacja.

Program zapewnienia jakosci winien zawierac:

- organizacj¢ wykonania robdt, w tym termin i sposOb prowadzenia robdét,

- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

- wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

- wykaz osOb odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych
elementow robot,

- system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoSciag wykonywanych
robdt,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli

- sposob oraz form¢ gromadzenia wynikéw badan, zapis pomiar6w

- proponowany sposéb i forme przekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru,

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ srodkéw transportu oraz urzadzen do transportu

- sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdéw, i wykonywania poszczegdlnych
elementéw robot.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robdt 1 stosowanych materialow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac w to personel, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezb¢dne do badan materialéw oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary 1 badania materialow oraz robot z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej 1 specyfikacji.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w specyfikacji.

W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa.

Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen Wykonawcy w celu ich
inspekcji.

Inspektor Nadzoru bedzie przekazywa¢é Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnieciach dotyczacych urzadzen, sprz¢tu, pracy personelu lub metod badawczych.

Jezeli niedociggniecia te beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan,
Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materiatéw i dopusci je do
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uzytku dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy Wykonawcy zostang usuni¢te i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw i robot ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki begda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek. Na zlecenie
Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatéw,
ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawce usunig¢te lub ulepszone z wiasnej woli.

Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Probki dostarczone przez Wykonawce do badan beda odpowiednio opisane i oznakowane, w
sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w specyfikacji, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosSci.

Wyniki badan (kopie) begda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materialow u zrédla ich wytwarzania. Do umozliwienia
jemu kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i
producenta materialow oraz prefabrykatow.
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Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatow, prefabrykatdow i rob6t z wymaganiami
specyfikacji na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materialdw 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swd@j koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa
niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wilasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materialéw i robot z dokumentacja projektowa i specyfikacja.
W takim przypadku, catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania prébek
poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktére:

1. Posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z
kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm i aprobat technicznych,

2. Posiadaja deklaracje¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polskag Normg lub aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdéw, dla ktoérych nie ustanowiono
Polskiej

- aprobatg techniczna, w przypadku wyroboéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1 i ktére spetniajg wymogi specyfikacji.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez specyfikacje, kazda
ich partia dostarczona do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okre§lajgce w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spelniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, nastgpujace dokumenty:

a) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,
d) protokoty odbioru robdét,

e) protokoty z narad 1 ustalen,

f) operaty geodezyjne,

g) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Rodzaje odbioro6w robot
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W zaleznosci od ustalen, roboty podlegaja nastepujagcym odbiorom:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

d) odbiorowi po uptywie okresu rekojmi

e) odbiorowi po uplywie okresu gwarancji.

7.2. Odbidr rob6t zanikajacych lub ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci
wykonywanych rob6t oraz ilosci tych roboét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbidr robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Odbioru tego dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos$¢ danej czesci robdt do odbioru zglasza wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru.

Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos¢ 1 ilo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentéw
zawierajacych komplet wynikdw badan i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja projektow3a, specyfikacja i uprzednimi ustaleniami.

7.3. Odbidr czesciowy

Odbidr czeSciowy polega na ocenie iloSci i jako$ci wykonanych czesci robdt. Odbioru
czegsciowego robdt dokonuje si¢ dla zakresu robdt okre§lonego w dokumentach umownych wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym robé6t. Odbioru rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru.

7.4. Odbidr ostateczny (koncowy)

7.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
zakresu (ilosci) oraz jakoSci.

Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy.

Odbidr ostateczny robdt nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robdt i przyjecia dokumentéw, o ktorych
mowa w punkcie 7.4.2..

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.

Komisja odbierajagca roboty dokona ich oceny jako$Sciowe] na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikow badah 1 pomiarOw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z
dokumentacja projektowy 1 specyfikacja.
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W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu oraz odbiorow czeSciowych, zwlaszcza w
zakresie wykonania robot uzupetniajacych 1 robot poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub rob6t uzupetniajacych w
poszczegblnych elementach konstrukcyjnych 1 wykonczeniowych, komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jako$¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i specyfikacja, z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja
oceni pomniejszong wartos¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

7.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe)

Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru ostatecznego robdt, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. Dokumentacje powykonawcza, tj. dokumentacj¢ budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania robo6t ,

2. Szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace
lub zamienne),

3. Protokoty odbioréw rob6t ulegajacych zakryciu i zanikajacych,

4. Protokoty odbioréw czesciowych,

5. Ustalenia technologiczne,

6. Dzienniki budowy (jesli bedzie wymagany przepisami) 1 ksigzki obmiardw (oryginaty),

7. Wyniki pomiaro6w kontrolnych, zgodne z specyfikacja i programem zapewnienia jakosci ,

8. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie z specyfikacja 1 programem zabezpieczenia jakosci ,

9. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzyszacych

10. Geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu (jezeli dotyczy) ,
11. Kopi¢ mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej
(jezeli dotyczy).

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajagce beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi
ich wykonanie.

7.5. Odbiér po uptywie okresu rekojmi i gwarancji
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Odbior po uptywie okresu rgkojmi 1 gwarancji polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z
usuni¢gciem wad, ktére ujawnig si¢ w okresie rgkojmi 1 gwarancji.

Odbidr po uptywie okresu rgkojmi i gwarancji bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 7.4. ,,0dbidr ostateczny (koncowy) robot".

8. PODSTAWA PEATNOSCI

Dla rob6t wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez
Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie).

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w specyfikacji i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe rob6t bedg obejmowac:

. robocizn¢ bezposrednig wraz z narzutami,

. warto$¢ zuzytych materialdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,

. wartos¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

. koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

. podatki obliczone zgodnie z obowigzujagcymi przepisami, ale z wyltaczeniem podatku
VAT.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. Ustawy

— Ustawa Prawo Ochrony Srodowiska z 27 kwietnia 2001 — Dz. U. Nr 62, poz. 627, z
pOzniejszymi zmianami,

— Ustawa z 14 marca 1985 r. ,,0 Inspekcji Sanitarnej” Dz. U. Nr 90, poz. 575 z
pozniejszymi zmianami,

— Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. Nr 81, poz.
351 z p6zn. zm.),

9.2. Rozporzadzenia

— Rozporzadzenie MI z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkOw technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie” Dz. U. Nr 75,poz. 690 z
pozniejszymi zmianami,

— Rozporzadzenie Ministra Pracy Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 w
sprawie ogdlnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (jedn. Teks Dz. U. Nr
169, poz 1650 z p6zniejszymi zamianami)
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— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. ,w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych” Dz. U.
Nr 47, poz.401 z p6zniejszymi zmianami,

9.3. Normy i $ciste przepisy

Prace elektroinstalacyjne 1 urzadzenia winny by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami
nastepujacych norm i przepisow:
Polskie Normy:

— PN-HD 60364-4-443:2016-03- Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czgs$¢: 4-
443: Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed zaburzeniami
napigciowymi 1 zaburzeniami elektromagnetycznymi -- Ochrona przed
przejSciowymi przepigciami atmosferycznymi lub taczeniowymi.

— PN-HD 60364-4-41:2009- Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- CzeS¢ 4-41:
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed porazeniem
elektrycznym.

— PN-IEC 60364-5-52:2002 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobo6r
i montaz wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

— PN-HD 60364-5-52:2011 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dob6r 1 montaz wyposazenia elektrycznego. Obciazalno$¢ pradowa dlugotrwata
przewodow.

— PN-HD 60364-5-551:2010- Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czg$¢ 5-55:
Dob6r 1 montaz wyposazenia elektrycznego -- Inne wyposazenie

— PN-HD 60364-7-706:2007 - Instalacje elektryczne niskiego napi¢cia -- Czg$¢ 7-706:
Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji -- Pomieszczenia
przewodzace i ograniczajace swobod¢ ruchu.

— PN-HD 60364-7-714:2012  Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 7-
714: Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji -- Instalacje
oswietlenia zewnetrznego.

— PN-HD 60364-7-717:2010 - Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Cze$¢ 7-717:
Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji -- Zespoty ruchome lub
przewozne.

— PN-EN 60038:2012 - Napigcia znormalizowane CENELEC.

— PN-EN 60445:2011 - Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspotdziataniu
cztowieka z maszyng, oznaczanie i identyfikacja -- Identyfikacja zaciskow urzadzen
i zakonczen przewodow.

— PN-EN 61140:2016-07 - Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym --
Wspdlne aspekty instalacji i urzadzen.

— PN-EN 60529:2003 - Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP)

— PN-EN 60664-5:2011 - Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w ukfadach
niskiego napigcia -- Cze$¢ 5: Kompleksowa metoda ustalania odstepow
izolacyjnych powietrznych i powierzchniowych réwnych 2 mm lub mniejszych.
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PN-EN 62275:2015-03 - Systemy prowadzenia przewodéw -- Opaski przewodoéw
do instalacji elektrycznych.

PN-EN 61914:2016-06- Uchwyty przewod6éw do instalacji elektrycznych.

PN-EN 61537:2007 - Systemy korytek i drabinek instalacyjnych do prowadzenia
przewodow.

PN-EN 61386-1:2011 - Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewoddéw.
Czes¢ 1: Wymagania ogdlne.

PN-EN 50085-1:2010 - Systemy listew instalacyjnych otwieranych i listew
instalacyjnych zamknig¢tych do instalacji elektrycznych -- Czg¢s¢ 1: Wymagania
ogolne.

PN-EN 12464 -1:2012 - Swiatlo i o$wietlenie. O§wietlenie miejsc pracy. Czgsé 1:
Miejsca pracy we wnetrzach.

PN-EN 62305-4:2011 - Ochrona odgromowa. Cz¢$¢ 4. Urzadzenia elektryczne i
elektroniczne w obiektach.

PN-EN 1838:2013-11 - Zastosowania o$wietlenia -- O§wietlenie awaryjne.

PN-EN 50172:2005 - Systemy awaryjnego o§wietlenia ewakuacyjnego.

PN-EN 1363-1:2012- Badania odpornos$ci ogniowej. Cze$¢1: Wymagania ogdlne.
PN-EN 50200:2016-01- Metoda badania palnosci cienkich przewodéw i kabli bez
ochrony specjalnej stosowanych w obwodach zabezpieczajacych.

PN-EN 61439-1:2011 - Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe -- Czgs¢ 1:
Postanowienia ogdlne.

PN-EN 61293:2000 - Znakowanie urzadzen elektrycznych danymi znamionowymi
dotyczacymi zasilania elektrycznego. Wymagania bezpieczefstwa.

N-SEP-E-001 -  Sieci  elektroenergetyczne  niskiego  napigcia.  Ochrona
przeciwporazeniowa

PN-E-05204:1994 - Ochrona przed elektrycznoscig statyczng. Ochrona obiektow
instalacji i urzadzen. Wymagania.

PN-E-04700:1998 Az1:2000 - Urzadzenia i ukltady elektryczne w obiektach
elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan
odbiorczych.

PN-HD 308 S2:2007 - Identyfikacja zyt w kablach i przewodach oraz w przewodach
sznurowych.

PN-HD 60364-5-559:2012 - Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czg$¢ 5-559:
Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego -- Oprawy oswietleniowe i instalacje
oSwietleniowe.

PN-HD 60364-4-41:2009 - Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Cze$¢ 4-41:
Ochrona dla zapewnienia bezpieczefistwa. Ochrona przed porazeniem
elektrycznym.

PN-HD 60364-6:2016-07 - instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czgs¢ 6:
Sprawdzanie.

PN-HD 60364-1:2010 - Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Cze$¢ 1:
Wymagania podstawowe, ustalanie ogélnych charakterystyk, definicje.

PN-HD 60364-5-51:2011 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Czgs¢
5-51 Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogdlne.
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— PN-HD 60364-4-42:2011- Instalacje elektryczne niskiego napigcia. CzegS¢ 4-42.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania
cieplnego.

— PN-HD 60364-4-43:2012 - Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Czgs$¢ 4-43.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przet¢zeniowym.

— PN-HD 60364-4-444:2012 - Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Czgs¢ 4-444.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed zaktéceniami
napieciowymi i zaburzeniami elektromagnetycznymi.

— PN-HD 60364-5-534:2016-04 - Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czes$¢ 5-
534: Dob6r 1 montaz wyposazenia elektrycznego -- Odlaczanie izolacyjne, faczenie 1
sterowanie -- Urzadzenia do ochrony przed przej§ciowymi przepigciami.

— PN-HD 60364-5-56:2010 - Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Czg$¢ 5-56.
Dob6r 1 montaz wyposazenia elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa.

— PN-HD 60364-5-559:2012 - Instalacje elektryczne niskiego napig¢cia -- Czg$¢ 5-559:
Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego -- Oprawy oswietleniowe i instalacje
oswietleniowe.

— PN-EN 61140:2016-07 - Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym --
Wspdlne aspekty instalacji i urzgdzen.

— PN-EN 50085-1:2010 ,,Systemy listew instalacyjnych otwieranych i listew
instalacyjnych zamknietych do instalacji elektrycznych — Czes¢ 1: Wymagania
ogllne”.

— PN-EN 61386-1:2011 ,,Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodoéw —
Cze¢s$¢ 1: Wymagania ogblne”.

— PN-EN 61386-21:2005 ,,Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodéw —
Czes¢ 21: Wymagania szczegétowe — System rur instalacyjnych sztywnych”.

— PN-EN 61386-22:2005 ,,Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow —
Cze$¢ 21: Wymagania szczegdtowe — System rur instalacyjnych gietkich”.

— PN-EN 50110-1: 2013 ,,Eksploatacja urzadzen elektrycznych”.

10. ROBOTY INSTALACYJNE

Wszystkie prace instalacyjne, nalezy wykona¢ zgodnie z przedstawiong dokumentacjg
projektowa.

Po zakonczeniu robot elektrycznych nalezy dokona¢ stosownych pomiaréw instalacji
elektrycznych

Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzenia tzw. prob montazowych tj. technicznego
sprawdzenia jako$ci wykonanych rob6t i préobnym uruchomieniem poszczegdlnych instalacji,
urzadzen, maszyn itp.. Szczegétowy zakres prob zalezy od charakteru urzadzenia lub instalacji i
zostat przedstawiony w publikacji wymienionej powyzej.

Rozruchowi podlegaja jedynie te urzadzenia, dla ktérych zachodzi konieczno$¢ lub potrzeba
sprawdzenia przebiegu procesu technologicznego lub dokonania regulacji. Potrzebe
przeprowadzenia rozruchu ustala Inspektor Nadzoru.
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Dokumenty potwierdzajace prawidtowe wyniki pomiaroOw, préb montazowych 1 rozruchu
stanowig podstaw¢ do wykonania koncowego odbioru robot.

Opracowat :

mgr inz. SYLWESTER BOGUCKI
upr. nr MAZ/0265/PWBE/15
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